
資料 1 概念図 

 
資料 2 左から三建設備 技術統括本部 電気計装システム部 BIM・NF チーム 
    チョウ リン アウン、同：次⻑ 榊原正也、 

リベラウェア スマート保安事業部 部⻑ 伊藤弘毅  



 
資料 3  ⻘：ライダーによるスキャン箇所 実画像：ドローンによるスキャン箇所 

 
資料 4-1 ライダーのみ点群データ 

 
資料 4-2 ライダーとドローンの合成点群データ 
 


